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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacjchtecznej § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t murowych wykonywanychamach projektu pn.:
ZMIANA SPOSOBU UZYTKOWANIA BUDYNKU USEUGOWEGO NA MIESZKALNY Z
PRZEZNACZENIEM NA LOKALE SOCJALNE
UL. SIENKIEWICZA 28A, SZCZAWNO-ZDROJ

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyaktadokument pod Zamowienie Publiczne
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robdt zganych z
wykonaniem:

— pokrycie podtdg panelami laminowanymi

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo zyte w niniejszej specyfikacji technicznej SS® ggodne z
obowiazujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa bualoggo.

posadzka- wierzchnia warstwa stropu stanqea wykaczenie jego powierzchni,

podiaze — element konstrukcji budynku, na ktérym zdaa jest podtoga,

podkiad betonowy wykonany z betonu, o olétenej grubdci, wytrzymataci i suchgci,
wyktadzina— suche pokrycie dowolnej wewtnznej powierzchni budynku.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jaékavykonania robét, ich zgod&éz dokumentagj
projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne wgan#a dotyczce robdt podano
w ST-0.0.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne
Ogolne wymagania dotyaze materiatow podano w ogolnej specyfikacji techne; ST-0.0.

2.2. Materialy potrzebne do wykonania robot
- Panele podtogowe laminowane:
- gr.8mm
- klasascieralngci 32/AC4
- Listwy przypodtogowe MDF (z uchwytami do mosatiai wykonczeniami nargnikdw),
- Mata podktadowa przeznaczona do stosowania patbgioptywajce.
- Folia paraizolacyjna PE o grudmd min. 0,2

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST — 0.0.
Do wykonywania robot okltadzinowych najestosowa:
- szczotki o sztywnym wiosiu lub druciane do czésgowierzchni podtea,
- zestaw montaowy (tyzka-dzwignia, kliny dystansowe),
- pita o drobnych gach,
- oldéwek, liniat, miara.
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4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyaee srodkéw transportowych podano w ST-0.0.
Materiaty i elementy mugazby¢ przewaonesrodkami transportu wg instrukcji producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogolne
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-0.0.

5.2. Uktadanie paneli

Podiaze pod podiogi laminowane musi dyptaskie, suche, stabilne, czyste i wyréwnane
(nierébwndci nie mog przekracz& 2 mm na 1mb podia). Na tak przygotowanym podio
nalezy utozy¢ atestowan folie paraizolacyja PE o grubéci min. 0,2 mm na zakfadl(okoto 15
cm) i sklet taSma odporm na wilga:. Folia musi by wywinicta nasciany do wysokéci gornej
krawedzi listwy przypodtogowej. Nagpnie ukiada na styk mat podktadovs o grubdci 2 lub 3
mm.

Oryginalnie zapakowane panele przed mzewa powinny by poddane 48 godzinnej
aklimatyzacji w pomieszczeniu w ktérynmeda montowane (przy temperaturze min. 18 C, i
wilgotnosci powietrza 40 - 65%).

Panele m#na wyjmow& z opakowania po aklimatyzacji beZpednio przed monizm na
podiodze. Monta paneli podiogowych powinien esiodbywa& w temperaturze 18 — 22 C i
wilgotnosci powietrza do 65%.

Kazdy panel podiogowy musi bysprawdzony (przed i w czasie mantp pod ktem
wystepowania ewentualnych uszkodzevyraznych widzianych ,gotym okiem” usterek ¢dic
kolorystycznych, wymiaréw, stopnia potysku, itpwazne jest w tym przypadku zapewnienie
dobrego éwietlenia).

Zamontowane panele twartzw. podtog ptywajaca. Nie mana jej zatem przyklefa przybija
lub w inny spos6b mocowalo podtaa lubsciany.

W celu uzyskania optymalnego efektu wizualnego [eapediogowe nale ukiada wzdhuz
gtéwnegozrodtaswiatta (prostopadle do okna),

Pomkdzy podtog, a wszystkimi statymi elementami (filary, progitzdi, rury, $ciany, itp.)
naleey zachowda 10 mm odsipy, tzw. szczeliny dylatacyjne. W tym celu podczasntau
nalezy uzy¢ klinow dystansowych, gdypanele podtogowe pod wplywem zmian temperatury i
poziomu wilgotndci powietrza rozszerzapic lub kurcz.

Przed rozpocgxiem uktadania paneli nalg obliczy¢ szerokéé ostatniego rgdu paneli. Nie
moze by ona mniejsza ni50 mm. J&i wielkos¢ ta jest mniejsza, pierwszyad, od ktdrego
rozpoczynamy montamusi by odpowiednio przyeiy.

Przy montau paneli w pomieszczeniach o didgowicksze] nz 8 m, wzgkdnie szerokgci
wigkszej ni 6 m zaleca siwykonanie dodatkowych szczelin dylatacyjnych orekesci 2 — 3
cm w proporcjonalnych odcinkach posadzki. Szczehmgskuje i odpowiednimi listwami.
Listew nie wolno przybijé, przykrecat lub przyklej& do paneli.

Podczas montal i po zanieczyszczenia usuivazczotly lub odkurzaczem stosigj nasadk
szczotkow. Mozna rownie przeciera podtog: wilgotna (nie mokan) sciereczly z dodatkiem
zalecanego przez producent@dka. W zadnym przypadku nie wolno poledvganeli wod,
czysci¢ woskiem, strumieniami pary widnej, pastamgzenymi detergentami lub proszkami
czyszcacymi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Wymagania ogolne
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-0.0.
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6.2. Przy odbiorze posadzki sprawdzeniu podlegaj

a) wyghd zewrtrzny i jednolitég¢ rodzaju paneli / wzoru,

b) prawidtowd¢ wykonania stykow, wykiczenie posadzki.

c) Na powierzchni posadzki nie mpgdznaczé sig nierbwndéci podkiadu oraz nie mag
wystepowa plamy i uszkodzenia mechaniczne

d) Powierzchnia posadzki powinnachywna i pozioma,

e) Przéwit micdzy tat przytozona w dowolnym miejscu posadzki powinien wynbsie wigcej
niz 2 mm

f) Dopuszczalne odchylenie powierzchni posadzkptaszczyzny poziomej na catej disgoi
szerokdci posadzki nie mee by wicksze nk 3mm.

g) Dopuszczalne odchylenie prostolinici®pspoin nie mée wynost wiecejnz 1 mmna l mi
5 mm na catej dlugi pomieszczenia.

h) Posadzki powinny liwykonczone przyciennymi listwami podtogowymi

i) Listwy musz catkowicie przylegado podtaa (sciany i powierzchni posadzki) i byrwale z
nim zwiazane.

j) Posadzki powinny hiyydoktadnie oczyszczone z przypadkowych zanieczygézcz

6.3. Badania w czasie odbioru robot

Badania w czasie odbioru robot przeprowadzacelem oceny spetnienia wszystkich wymaga
dotyczicych wykonanych wykiadzin i oktadzin a w szczegétio

— zgodndci z dokumentaaj projektows,

- jakasci zastosowanych materiatéw i wyrobow,

— prawidtowdaci przygotowania podicy,

— jakasci (wygladu) powierzchni wyktadzin i oktadzin,

- prawidtowdaci wykonania krawdzi, naray, stykéw z innymi materiatami i dylataciji.

Przy badaniach w czasie odbioru robét pomocneaninyy wyniki bada dokonanych przed
przystpieniem robot i w trakcie ich wykonywania.

Zakres czynn&i kontrolnych dotycacy wyktadzin podiég i oktadzinscian powinien
obejmowsd:

— sprawdzenie prawidtowgoi utozenia ptytek; ut@enie pltytek oraz ich bamwi odcien nalezy
sprawdza wizualnie i porownéz wymaganiami projektu technicznego oraz wzorcéjtek,

— sprawdzenie odchylenia powierzchni od ptaszczyzanypomosg taty kontrolnej dtugéci 2m
przyktadanej w rénych kierunkach, w dowolnym miejscu; pémét pomicdzy tat a badaa
powierzchnia naley mierzy¢ z doktadnéci do 1 mm,

— sprawdzenie prostoliniowoi spoin za pomaccienkiego drutu naggnictego wzdhi spoin na
catej ich dtugéci (dla spoin wyktadzin podtogowych i poziomych a#lkin scian) oraz pionu
(dla spoin pionowych oktadzitian) i dokonanie pomiaru odchyile doktadnécia do 1 mm,

— sprawdzenie zwrania ptytek z podktadem przez lekkie ich opukiveaghiewnianym mtotkiem
(lub innym podobnym naeglziem); charakterystyczny gtuchyzwlieck jest dowodem nie
zZwigzania ptytek z podktadem,

— sprawdzenie szerokd spoin i ich wypetnienia za pom®ogledzin zewrtrznych i pomiaru;
na dowolnie wybranej powierzchni wied@ 1 m2 naley zmierzy szeroké¢ spoin suwmiark
z doktadndcia do 0,5 mm

— gruba¢ warstwy kompozycji Klejcej pod ptytkami (pomiar dokonany w trakcie reatjza
robot lub grubé¢ okreslona na podstawie zyicia kompozycji klejcej).

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST — 0.0.
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Jednostlk obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) rzutu powierzchni posadzraz mb listwy
przypodtogowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Wszelkie postanowienia ogolne dotyce odbioru robot wedtug specyfikacji ST — 0.0.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektows i uzgodnieniami inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania w pkt 6 daty poxytye wyniki.

Jezeli chocia jeden wynik badania daje wynik negatywny, pragepuwinny zostaodebrane.

W takim przypadku nafyy wykonanie posadzki popraévi przedstawd do ponownego odbioru.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN ISO 10545-1:1999 Ptytki i panele. Pobiergmi@ek i warunki odbioru
PN-EN 13813:2003 Podktady podtogowe oraz matedatich wykonywania
PN/B- 10107 Badanie wytrzymdid na odrywanie

Wytyczne producenta



